MADOORS RENKLI GIFT KAMERALI OTOMATIK KARSILASTIRMALI
ARAG PLAKA TANIMLAMA VE ARAG ALTI GORUNTULEME SISTEMI
TEKNIK SARTNAMESI
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Karsilastirmali Arag alti gérintiileme sisteminde en az 2048x2 (ikibinkirksekiz ¢arpi iki) piksel
¢ozunurlige sahip 2 Adet Renkli line scan kamera kullanilacaktir. Kamera tarama islemini satir
satir yapacaktir. Kamera istenildiginde areascan ( alan tarama ) yada linescan ( satir tarama )
olarak galisabilme 6zelligine haiz olacaktir.

iki Kamera da Aracin Altindan net goriinti alacak sekilde konumlandiriimalidir.

Arag alti gorintileme sistemi, line scan kameranin muhafazasi igerisinde buharlasma meydana
gelmesi halinde kendini temizleyip kameranin net gérintli saglamasina imkan verecek yapida
olacaktir. Kontrol panosu (izerinde yaz ve kis konumu igin secim tusu olacaktir. istenildiginde i¢
havalandirma bu tustan iptal edilebilecektir.

Gundiz ve gece goruntl kalitesi glnesin konumu, goélge durumu, yagmur, sis gibi hava
kosullarina bagh olarak degisiklik géstermeyecektir. Sistem arag alti gorintisinin net olarak
ekrana aktarimini saglayacaktir. Sistem tarafindan ekrana aktarilan gériinti Renkli olacaktir.
Gece kosullarinda her turli ayrintiyr glindiiz sartlarindaymis gibi gérmeyi saglayacak bir arag alti
aydinlatma sistemi mevcut olacaktir. Bu aydinlatma sistemi suirekli faal halde olmayacak, aracin
gecisiyle beraber faaliyete gecgecek, arag altinin taranmasini muteakip tekrar kapali konuma
gececektir. Arag algilama isleminde en az 2 ( iki ) kanalll metal kutle dedekt6ru kullanilacaktir.
Arag alti aydinlatmasi tek bir led, lamba veya spota bagdiml olmayacaktir. Aydinlatmayi saglayan
Isik kaynaklarindan bir tanesi ariza yaptigi takdirde aydinlatma sekteye ugramayacak, kamera
islevini yerine getirmeye devam edecektir. Aydinlatma sisteminin tasarimi Gzerinde minimum
pislik ve kir tutacak yapida olmalidir.

Arac alti aramasi 1sik kaynagi geri beslemeli olup hat Uzerine bagdlanan led sayisina gdre voltaji
degisebilir olacaktir.

Aydinlatma i¢in kullanilan power led olacaktir. Ledlerin parlakhd glindiz ve gece
degismeyecektir. Pozlama bilgisayar tarafindan glindiiz ve gece modu olarak otomatik olarak
degistirilecektir. Degisiklik kamera igindeki PLC ( GPIO ) Uinitesine bilgisayar tarafindan yeni bir
program olarak ayarlanan gergek zaman saatinde otomatik génderilecektir.

Sistemde bir su tahliye motoru ve su seviye samandirasi olmalidir. Su motoru ve samandira
30*30*30 cm ol¢ulerinde metalden imal bir kutu icerisine yerlestiriimelidir. Kutu icerisinde manuel
samandira haricinde PNP enduktif switch’li ikinci bir su seviye kontrol dizenegdi olmalidir. Su
seviyesi herhangi bir sebepten ylkseldiginde bu switch PLC kontrol sistemine bilgi vermelidir.
Olagan digi su basmalarinda su motoru yetersiz kaldiginda, PLC operatori uyarmalidir, su
motoru hari¢, kamera ve yeraltinda bulunan tim sistemin elektrigini kesmelidir.

Sistemi olusturan cihazlardan dig ortamda bulunanlar su gegirmez bir muhafaza igerisinde
bulunacaktir.

Arac alti goruntileme kutusu kapagr 10 mm ST42 celik sagtan imal edilmelidir. Aydinlatma
armatird ve deklansor holi kapaklari birbirinden bagimsiz olmalidir. Montaj kasasi 30cm (+/-
2cm) aralikll 10 mm lama ile desteklenmis ve 3 mm sag ile kaplanmis olmalidir. Tim mekanik
aksam paslanmaya karsi kesinlikle sicak daldirma galvaniz kapli olmalidir.

Sistem -20 °C (eksi yirmi derece) / +50 °C (arti elli derece) arasinda calisabilme 6zelligine sahip
olacaktir. Bu husus firma tarafinda yazil olarak taahhit edilecektir.

Sistemde her bir kamera, aydinlatma ve diger elemanlarin enerji beslemeleri igin ayri sigorta
bulunmalidir.

Aracin son bolumu kamerayi gectikten en ge¢ 4 (iki) saniye iginde; arag altinin géruntisu, plaka
bilgisi, aracin 6n goérintisu ve diger bilgiler ekrana gelecektir.
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Arag gegisinden 6nce arag algilama Unitesi tarafindan verilen komutla (tetikleme ile) arag tarama
Unitesi faaliyete gececektir. Ara¢ algilama Unitesinde meydana gelebilecek herhangi bir ariza
ihtimaline karsi sistem manuel olarak da faaliyete gegirilebilecektir.

Sistem en az 5 (bes) km/s, en ¢ok 60 (Atmis ) km/s hiza kadar herhangi bir hizda gegis yapan
araglarin altlarinin gérintilerini net ve bitin olarak, hiza bagh gorinti bozukluguna meydan
vermeden goruntl ekranina aktarimini saglayacaktir.

Arac alti gérintuleme sistemi, plaka tanima sistemi ayri ayri caligabilme dzelligine haiz olacaktir.
Ara¢ alti tanima sistemi calismasa dahi plaka tanima sistemi plakalari tanimaya devam
edecektir.

Elde edilen goérintuler Uzerinde fare vel/veya klavye yardimi ile segilen bolgenin kismi
yakinlastirma / uzaklastirmasi yapilabilecektir. Eski ve yeni ara¢ alti gegis resimleri birbirlerine
kilittenerek es zamanli blayitme kigultme ve ekran kaydirma hareketi yapilabilmelidir.

Sistem Elde ettigi gorintl ile aracin gegmiste kaydedilmis gorintlisi arasinda otomatik olarak
karsilastirma yapabilmeli ve gorintiler arasi farkhlik oldugunda bunu kullaniciya gorintili ve
sesli olarak bildirebilmelidir.

Sistem eski arag alti gorlintisi ile gincel Arag alti gorintileri arasinda buldugu farkhhiklari
guincel gérintller tGzerinde isaretlemelidir.

Elde edilen gorintiler tam ekran yapilabilmeli tam ekran goérintisit kendi etrafinda dénebilmeli
veya buyutebilmelidir.

Arag alti gériintiisti ekranaRenkl olarak gelecektir. istenildigi taktirde daha rahat inceleyebilmek
icin kameradan elde edilen géruntuler Gzerinde en az 3 tane gorunti filtrelemesi yapabilmelidir.
Filtreler es zamanli olarak hem eski hem de yeni gorintiuye uygulanabilmelidir.

Filtrelerin iginde infrared(IR) (kirmizi 1sikla alinmis gergek goruntl) , negatif (siyah beyaz
terslenmis ) ve cisim kenarlari belirtiimis ( mor beyaz ) olmalidir. Bdylece arag Uzerindeki her
noktayi kullanici gérebilmelidir.

izZleme ekraninda goésterilen gérintiler yeni bir arac gegene kadar veya kullanici tarafindan
aracin kontrolli olarak gectigi onaylanana kadar ekranda kalacaktir. Sistemden belirli bir sire
ara¢ gegmediginde plaka tanima kamerasi bekleme ekrani seklinde tam ekran olarak ekrana
gelmelidir. Arag gegtiginde program yeni gorintlyu tekrar ekrana getirebilmelidir.

Harici izleme penceresinde ana ekranda gorintiler Uzerindeki butin o&zellikler(filtreler,
buyutme/kugultme, tam ekran, gelen aracin bilgisi) mevcut olmaldir.

Arag alti tarama sistemi hem on-line hem off-line ¢alisabilmeli ve bunu kullanicinin higbir
mudahalesi olmadan dogrudan program kendisi yapabilmelidir.

Arag alti tarama sistemi dahili bir server’a kendi goruntilerini aktarabilmeli baska bir arag alti
tarama sistemi Uzerinden bu ara¢ gectiginde buradaki géruntuleri alip aracin gectigi bilgisayara
aktarabilmelidir.

Dahili server da veya ara¢ alti tarama sisteminde gdruntiler raporlanabilmeli ve
incelenebilmelidir.

istenilen zaman arali§inda gegis yapan araglarin tarih ve saat bilgileriyle birlikte listesi, bir aracin
istenilen zaman araliginda yapmis oldugu tim gegislerin tarih ve saat bilgileriyle birlikte listesi
gorulebilecektir. Bu sekilde elde edilen bilgiler raporlanabilecek ve ¢ikti alinabilecektir.

Veri tabaninda gegis yapan bir aracin altinin gérintiisi, o gegise ait plaka bilgisi ve aracin 6nden
goéruntlsu gegis yapilan tarih-saat bilgileri ile birlikte bulunacaktir. Gegmige ait bir arag alti
goéruntusu, ¢cagrildiginda bu goérintiler birlikte gelecektir.

Raporlamalar istenilen zaman araliginda gecis yapan araglarin tarih ve saat bilgileriyle birlikte
ad, soyad, marka, model, plaka, renk, unvan tzerinden yapilabilmeli ve istenildiginde gorintuli
sayfa veya gorintis(z liste formatinda ¢ikti veya pdf dosyasinda alinabilmelidir.

Personeller veya araglar yasaklanabilmelidir.

Araclar sisteme ilk kez kaydedilirken giris yapilan tarih-saat bilgileri ve plaka bilgilerinin yani sira
araclarin ait oldugu bdlimlerin bilgileri, araglarin cinslerinin bilgileri, araglarin hizmet tura bilgileri
(resmi, sivil, 6zel, koruma, elgilik, kantin, firma v.b.) de kaydedilebilecektir.

Her bir kullanici ve ydnetici kendisine tahsis edilmis kullanici adi ve sifresiyle sistemi
kullanacaktir. Birden fazla operator ve yoneticiler icin farkh kullanici adlari ve sifreler verilecektir.
Verilen sifreler kullanicilar tarafindan degistirilebilecektir.

Kullanici tarafindan yapilan tim iglemler bir ginlik tarafindan tutulmahdir. Bu gunlik geriye
yonelik en az 30 glinltk degisimleri gosterebilmelidir.

Arac¢ alti tarama sistemine road-blocker, mantar bariyer, kollu bariyer gibi gecis sistemlerine
baglanabilmeli ve bu acgilip kapanmalar veri tabanina kaydedilmelidir.
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Sistem teknolojik gelismelere bagh olarak ortaya g¢ikabilecek ve Uretilebilecek her tirli yeni
yazilim ve sistemi olusturan pargalarin mevcut sisteme entegrasyonunun yapilabilmesine uygun
olacaktir.

Arac Plaka Tanimlama Sistemi
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Plaka tanima sisteminde en az 1280X960 piksel ¢oziinurlikte IP 6zellikli dijital kameralar ve C
Mount lens kullaniimalidir.

Her bir plaka tanima sisteminin IP numarasi olmal ve istenildidi taktirde bu numara kullanici
tarafindan degistirilebilmelidir.

Kamera dis muhafazasi darbe, yanma ve dis etkenlere karsi dayanikh sekilde tasarlanmis
olmalidir.

Kullanilacak kamera en az IP66 seviyesinde korumaya sahip olacaktir.

Normal sartlar altinda (plakalarin temiz ve standartlara uygun olmasi) en az %95 dogrulukla plaka
¢6zimlemesi yapabilmelidir.

Kamera bunyesinde bulunan dijital giris ve ¢ikislardan tetkik alabilmeli ve gerektiginde bagka
cihazlara tetkik verebilme 6zelligine sahip olmalidir.

Sistem, gece ve gundiz belirtilen hiz ve dogrulukla galigabilmelidir.

Sistem herhangi bir sensor kullanimina gerek kalmadan 60 km/saat hizla seyir halindeki araglarin
plakalarini belirtilen hiz ve dogruluk ile taniyabilmelidir.

Kamera, aracin hareket istikametinden bagimsiz olarak (gelis veya gidig) plaka
¢ozumleyebilmelidir.

Kameranin tim ybnetimsel fonksiyonlarina http arabirimi (zerinden mudahale edilebilmelidir.
Kameranin dahili OCR ¢6zimleme yazilimlari ve isletim sistemi web arabirimi (zerinde
glincellenebilmelidir.

Sistem harici bir video-capture ve/veya I/O kartina gerek duymadan sorunsuz galisabilmelidir.
Sistem en az 10/100 Mbit Ethernet destegine sahip olmalidir.

Sistem, tespit edilen plaka bilgisini velveya géruntiyud TCP/IP Uzerinden bagka bir
bilgisayara/¢alisma birimine/akilli depolama birimine aktarabilecektir.

Kamera, tanidigi plakanin formatina gére Turkiye’ nin kullandidi plaka formatinin disindaki tlke
formatlarini ayirabilmelidir. Talep edildigi taktirde, Tirkiye digindaki bazi Ulkelerin plaka
formatlarina gére hangi Ulkeye ait oldugunu tasnifleyebilmelidir..

Uzerinde tek satir veya iki satir yazi olan plakalari belirtilen hiz ve dogrulukla taniyabilecek
Ozellikte olmalidir.

Yazihm araciligiyla, IP adresinden bagimsiz bir tanimlayici olarak her kamera birimine bir isim
atanabilmeli ve bu isim aracin seyir halinde oldugu seridi belirtmeye olanak tanimaldir.

Sistem SNTP protokolu araciligiyla sistemin tarih ve saat ayarlari es zamanl hale getirebilmelidir.
Kamera client-server mimarisinde ve web tabanli olarak g¢alisacak 6zellikte olmalidir.

Sistem okudugu ve okuyamadigi plakalari FTP ve/veya TCP Uzerinden tanimlanan bir sunucuya
gondermelidir.

Genel Ozellikler

1.

izleme ekrani en az 21,5” (yirmi iki ing) LCD, ekran olacaktir.
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Sisteme klavye ve fare dahil olacaktir.

islemci en az 2,6 (iki nokta alt)) GHz hiza sahip ift cekirdekli olacaktir.

Goruntilerin disar tasinmasina olanak verecek en az 2 (iki) adet USB port ve 1 (bir) adet DVD-
RW sirucu bulunacaktir.

Sistem bilgisayari en az 500 (besylz) GB HDD'e, en az 2 (iki) GB RAM"e, en az 300 (lgylz) MHz
cekirdek hizinda 512 (besyuizoniki) MB bellege sahip ekran karti olacaktir.

Sistemin yazilim dili ingilizce olacaktir.

Sistem kullanici dostu bir araylize sahip olacaktir.

Sistemde kullanilacak kablolar ve borular TSE belgeli olmalidir.

En az 300000 (¢ yuz bin) araca ait goruntlsiinu sistem kendi i¢cinde saklayabilmelidir.




